
SOUTH OCEANMASTER 

DGPS Fugro Marinestar® IARTK PPP IAPPK GNSS ཧ᭾ᰬ㋴ᓜ�
(ཧ᭾60〈ᰬ)

ᇐփ 0.5 - 2 m2 ≪ᒩ: 10 cm 95%
ම⴪: 15 cm 95%

≪ᒩ: +/- (8 mm + 1 
ppm  x ะ㓵䮵ᓜ)3

ම⴪: +/- (15 mm + 1 
ppm x ะ㓵䮵ᓜ)3

≪ᒩ: < 0.1 m
ම⴪: < 0.2 m

≪ᒩ: +/- (8 mm + 1 ppm  
x ะ㓵䮵ᓜ)3 
ම⴪: +/- (15 mm + 1 ppm 
x ะ㓵䮵ᓜ)3 

~ 6 ㊩(DGPS)
~ 3 ㊩(RTK)
~ 2 ㊩(PPDGNSS)
~ 1 ㊩(IAPPK)

⁠᩽䀈	
㓫᩽䀈4

0.02° 0.01° 0.01 < 0.01° 0.008° 0.03°

OceanMasterᱥжⅴ঩Ҧ঩⭞Ⲻ㔲ਾᙝ㡯䖳ᇐփᇐဵӝ૷θެޭ
ᴿ䶔ᑮਁླⲺ⭞ᡭ᧛ਙθ㜳ཕ㋴⺤൦ᨆב㡯։ⲺဵᘷȽ㡠ੇȽॽ
⊿Ƚփ㖤ૂ䙕ᓜᮦᦤȾ㜳ཕᨆב㋴⺤Ⲻփ㖤৸㘹ૂ䘆ࣞ㺛ڵθᱥ
ᇂᡆ⎭䚉⎁䠅Ⲻщѐ㓝ӝ૷，姿态系统可基于GNSS系统校准，无
需返厂校准ȾGNSS和惯导融合支持紧耦合算法，当卫星数量小于
4颗时，可持续提供导航数据。�

系统内GNSS和惯导主机为一体化产品，IMU支持水下安装，IP68
等级；可独立应用于多波束、单波束、浅剖等测量设备，支持同
时输出姿态、航向、涌浪、位置和速度等数据；惯导可支持
GGA、GSV、GST、GSA格式辅助定位数据输入Ⱦ
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 PCS ѱᵰ䘿亯 

㓺Ԭ ተሮ 䠃䠅 ⑟ᓜ ⒵ᓜ ⭫Ⓠ

ᵰᷬരᇐ L = 442 mm, W = 356 mm, H = 46 mm 3.9 kg -20 ºC to +70 ºC 10 - 80% RH Ӛ⍷120/230 V, 50/60 Hz, 㠠ࣞ࠽ᦘ

ቅශौሷ㻻 L = 167 mm, W = 185 mm, H = 68 mm 2.5 kg -20 ºC to +60 ºC 0- 100% RH ⴪⍷10-34 V, 35 W (ጦٲ)

 IMU

ཌ༩ ተሮ 䠃䠅 ⑟ᓜ IP ㅿ㓝

⭨ᶵᆿ㻻 L = 158 mm, W = 158 mm, H = 124 mm 2.5 kg -40 ºC to +60 ºC IP65

≪сᆿ㻻 Ø100 mm (ᓋᶵ Ø132 mm) X 104 mm7       2.7 kg -40 ºC to +60 ºC IP68

 GNSS

㓺Ԭ ተሮ 䠃䠅 ⑟ᓜ ⒵ᓜ

GNSS ཟ㓵 Ø178 mm, W = 73 mm 0.45 kg -50 ºC to +70 ºC 0-100% RH
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㡠ੇ4 0.01°θ4 m
ะ㓵

0.02°θ2 m
ะ㓵

- - - - ∅ቅᰬс䲃< 0.1° 

(< 60〈ᰬθཧ᭾ਥԛᘳ
⮛у䇗) 

ॽ⊿
涌浪精度

5 cmᡌ㘻5%5

2 cmᡌ㘻2%6

- - - - 5 cmᡌ㘻5%5

2 cmᡌ㘻2%6



1. ԛའ㖇䗉ޛ�䗉࠰
ԛའ㖇	 (10/100 base-T)
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�������������������৕ခIMUᮦᦤȽ৕ခGNSSᮦᦤ

         ᱴ⽰ㄥਙ            ք䙕⦽(1Hz) UDP অ䇤䗉࠰

         ᧝࡬ㄥਙ            TCP/IP 䗉ޛ㌱㔕᧝࡬ળԚ

         ѱㄥਙ ᇔᰬ(ཝӄ200 Hz) UDPঅ䇤䗉࠰

         ⅗ㄥਙ 㕉ᆎTCP/IP অ䇤䗉࠰θሼᮦᦤ䇦ᖋࡦཌ䇴ѣ

2. 外部接口

	






